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(54) Title: DEVICE FOR DETECTING MOVING OBJECTS 

(54) Bezeichnung: VORRICHTUNG ZUR DETEKTION VON BEWEGTEN OBJEKTEN 



(57) Abstract: The invention relates to a 
device for detecting moving objects that are 
situated in a blind spot of a vehicle (1). Said 
device comprises at least one object detection 
sensor (4), which detects the distance (dn) 
from moving objects that are travelling 
transversal ly to the vehicle (1) when the 
latter (1) exits a parking space and transmits 
said distance to an evaluation unit (7). The 
evaluation unit (7) determines the relative 
speed (vrel) from the supplied distance 
(dn). An alarm device (14, 15) is activated 
in accordance with the distance (dn), the 
relative speed (vrel) and the vehicle speed 
(Ve), said device informing the driver about 
the object (3) that is moving transversally to 
the vehicle (1). 

(57) Zusammenfassung: Es wird eine 
Vorrichtung zur Detektion von bewegten 
Objekten vorgeschlagen, die sich in einem 
to ten Winkel eines Fahrzeugs (1) aufhalten, 
wobei die Vorrichtung mindestens einen 
Objektdetektionssensor (4) aufweist, 
der beim Ausparken des Fahrzeugs (1) 
aus einer Parklucke den Abstand (dn) 
bewegter Objekte, die sich quer zum 
Fahrzeug (1) bewegen, detektiert und 
einer Auswerteeinrichtung (7) zufuhrt, 
und die Auswerteeinrichtung (7) aus 
dem ihr zugefiihrten Abstand (dn) die 
Relativgeschwindigkeit (vrel) ermittelt, und 
in Abhangigkeit des Abstands (dn) , der 
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Relativgeschwindigkeit (vrel) und der eigenen Fahrzeuggeschwindigkeit (Ve) 
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eine Warneinrichtung (14,15) aktiviert wird, die den Fahrer Uber das quer zum eigenen Fahrzeug (1) bewegte Objekt (3) informiert 



